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A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

~ Théoréme
M(x;y;z) appartient a la droite A passant par

A(Xa; ¥a; Zza) et de vecteur directeur non nul u (a; b; c)
si et seulement si il existe un réel ¢ tel que :

N < X
I

cl
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Représentations paramétriques

~ Théoréme
M(x;y;z) appartient a la droite A passant par

A(Xa; ¥a; Zza) et de vecteur directeur non nul u (a; b; c)
si et seulement si il existe un réel ¢ tel que :

X = at+ xa

y = bt+yx

Z = Cl+2zy
U
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Représentations paramétriques

~ Théoréme
M(x;y;z) appartient a la droite A passant par

A(Xa; ¥a; Zza) et de vecteur directeur non nul u (a; b; c)
si et seulement si il existe un réel ¢ tel que :

X = at+ xa

y = bt+yx

Z = Cl+2zy
U
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Représentations paramétriques

Démonstration

M M e A si et seulement si les vecteurs

AM (X —Xa; Yy — yaZ— zp) et u (a; b; ¢) sont colinéaires,
c’est-a-dire si et seulement si il existe un réel t tel que
............ , Ce qui équivaut a :
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Représentations paramétriques

Démonstration
M M e A si et seulement si les vecteurs

AM (X — Xa; Y — ya; Z — zp) et u (a; b; ) sont colinéaires,
cest -a-dire si et seulement si il existe un réel t tel que

AM = tﬁ ce qui équivaut a :
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Représentations paramétriques

Démonstration
M M e A si et seulement si les vecteurs

AM (X — Xa; Y — ya; Z — zp) et u (a; b; ) sont colinéaires,
cest -a-dire si et seulement si il existe un réel t tel que

AM = tﬁ ce qui équivaut a :

X — Xp = at
y—ya=bt
Z—zp=ct
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Représentations paramétriques

X = at+xa
y = bt+ya , t € R, est appelé
Z = Cl+2zy

Remarques

Il existe plusieurs représentations paramétriques pour une
méme droite : chaque représentation dépend .........

: . v P R
Si on restreint t € R™, alors AM et u sont de méme sens
et on obtient alors une représentation paramétrique de
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Représentations paramétriques

X = at+ xu
y = bt+ya ,teR, estappelé représentation pa-
Z = Cl+2zy

ramétrique de la droite A.

Remarques

Il existe plusieurs représentations paramétriques pour une
méme droite : chaque représentation dépend ..........

. . v P R
Si on restreint t € R™, alors AM et u sont de méme sens
et on obtient alors une représentation paramétrique de
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Représentations paramétriques
Définition

X = at+ xu
y = bt+ya ,teR, estappelé représentation pa-
Z = Cl+ 2z

ramétrique de la droite A.

Remarques

Il existe plusieurs représentations paramétriques pour une
méme droite : chaque représentation dépend du choix du
point A et du vecteur directeur

. . A s = R
Si on restreint t € R, alors AM et u sont de méme sens
et on obtient alors une représentation paramétrique de
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Représentations paramétriques
Définition

X = at+ xu
y = bt+ya ,teR, estappelé représentation pa-
Z = Cl+ 2z

ramétrique de la droite A.

Remarques

Il existe plusieurs représentations paramétriques pour une
méme droite : chaque représentation dépend du choix du
point A et du vecteur directeur

. . A s = R
Si on restreint t € R™, alors AM et u sont de méme sens
et on obtient alors une représentation paramétrique de la
demi-droite d’origine A et de méme sens que
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-
g@ Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) eta

pour coordonnées :
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou

A(0;1;2) et B(—2;1;3)

Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) eta
-2

pour coordonnées :
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou

A(0;1;2) et B(—2;1;3)

Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) eta
-2

pour coordonnées : 0
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou

A(0;1;2) et B(—2;1;3)

Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) eta
-2

pour coordonnées : 0
1
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>
g@ Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) eta
-2
pour coordonnées : 0
1
Soit M(x; y; z), un point de la droite (AB).
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>
g@ Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) eta

-2
pour coordonnées : 0
1
Soit M(x; y; z), un point de la droite (AB). Alors, il existe t € R,

tel que AM = tA
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

1
Soit M(x; y; z), un point de la droiteﬂB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et /@ sont colinéaires.

-2
pourcoordonnées:( 0 )
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

1
Soit M(x; y; z), un point de la droiteﬂB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et /@ sont colinéaires.

-2
pourcoordonnées:( 0 )

D’ou le systeme : {
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

1
Soit M(x; y; z), un point de la droiteﬂB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et /@ sont colinéaires.
= -2t

-2
pourcoordonnées:( 0 )

x—0
D’ou le systeme :
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

-2
pourcoordonnées:( 0 )
1

Soit M(x; y; z), un point de la droite (AB). Alors, il existe t € R,

tel que AM = tAB car les vecteurs m et /@ sont colinéaires.
x—0 = -2t

D’ou le systeme : { y—1 = 0t

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

1
Soit M(x; y; z), un point de la droiteﬂB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et /@ sont colinéaires.

-2
pourcoordonnées:( 0 )

x—0 = -2t
Doulesysttme: ¢ y—1 = 0t
z—2 = 1t
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

-2
pourcoordonnées:( 0 )

1
Soit M(x; y; z), un point de la droiteﬂB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et /@ sont colinéaires.

x—0 = -2t
D’ou le systeme : { y—1 = 0t Donc une représentation
z—2 = 1t

paramétrique de (AB) est : {
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

-2
pourcoordonnées:( 0 )

1
Soit M(x; y; z), un point de la droiteﬂB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et /@ sont colinéaires.

x—0 = -2t
D’ou le systeme : { y—1 = 0t Donc une représentation
z—2 = 1t

x = =2t
paramétrique de (AB) est: < ...
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

-2
pourcoordonnées:( 0 )

1
Soit M(x; y; z), un point de la droiteﬂB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et /@ sont colinéaires.

x—0 = -2t
D'oulesysteme: < y—1 = 0t Donc une représentation
{ z-2 = 1t
x = =2t
paramétrique de (AB) est : { y = 1
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Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

-2
pourcoordonnées:( 0 )

1
Soit M(x; y; z), un point de la droite (AB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et AB sont colinéaires.

x—0 = -2t
D'oulesysteme: < y—1 = 0t Donc une représentation
{ z-2 = 1t
x = =2t
paramétrique de (AB)est: ¢ y = 1
{ zZ = 1+2

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

Exemple

Donner une représentation parameétrique de la droite (AB) ou
A(0;1;2) et B(—2;1;3)
Le vecteur AB est un vecteur directeur de la droite (AB) et a

-2
pourcoordonnées:( 0 )

1
Soit M(x; y; z), un point de la droite (AB). Alors, il existe t € R,
tel que AM = tAB car les vecteurs AM et AB sont colinéaires.

x—0 = -2t
D'oulesysteme: < y—1 = 0t Donc une représentation
{ z-2 = 1t
x = =2t
paramétrique de (AB)est: < y = 1 avecte R
{ z = t+2
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Représentations paramétriques

Propriété

On considére trois vecteurs U, V et W tels que TUetV
ne soient pas colinéaires.




Représentations paramétriques

Propriété

On considére trois vecteurs U, V et W tels que 7 etV
ne soient pas colinéaires. Les vecteurs u, § et W sont
............ si, et seulement si, il existe deux réels x et y
tels que W= xﬁ I y7
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Représentations paramétriques

Propriété

On considere trois vecteurs U, V et w tels§ue VetV
ne soient pas colinéaires. Les vecteurs 0} et W sont
coplanalres si, et seulement si, il existe deux réels x et y

tels que W= xﬁ 4 y7
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Représentations paramétriques

Propriété

On considére trois vecteurs U, V et W tels que U et V
ne soient pas colinéaires. Les vecteurs U,V et W sont
coplanaires si, et seulement si, il existe deux réels x et y
tels que W=xU+ y7.

- 4

'
/

W

Propriété

Les points A, B, C et D sont coplanaires si et seulement
si les vecteurs AB, AC et AD sont coplanaires.
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Représentations paramétriques

-
Exemple N
Dans un repeére de I'espace (O; I & k) on consideére les

points A(2; —1;4), B(6; —7,0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.

7k
;0;

Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

“( )

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

o

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

@(?),

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/@(46),
4

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

o) <)

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

() ()

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

o 2) = ()

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

#3) = ()

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

(%) 1 )am( )

7k
;0;

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

-
Exemple .

Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + y,ﬁ avec AB et R non colinéaires.

o) #(1)=m( )
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Représentations paramétriques

-
Exemple .

Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + y,ﬁ avec AB et R non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 -3
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Représentations paramétriques

-

Exemple .
Dans un repére de I'espace (O; i ; ), on considere les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que

AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

7k
;0;
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Représentations paramétriques

-
Exemple

. - = -
Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

Les vecteurs /@ et /ﬁ ne sont pas colinéaires.
On cherche x et y, réels tels que : ,ﬁ) = x,ﬁ + yﬁ.

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

-
Exemple

. - = -
Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

Les vecteurs /@ et /ﬁ ne sont pas colinéaires.

On cherche x et y, réelstelsque:,ﬁ:x,@erﬁ.
{11 = xx4+4+yx(-1)
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Représentations paramétriques

-
Exemple

. - = -
Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

Les vecteurs /@ et /ﬁ ne sont pas colinéaires.

On cherche x et y, réels tels que : AD — xAB + yﬁ.

11 = xx4+yx(-1)
-15 = xx(-6)+yx1
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Représentations paramétriques

-
Exemple

. - = -
Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

Les vecteurs /@ et /ﬁ ne sont pas colinéaires.

On cherche x et y, réels tels que : AD — xAB + yﬁ.

11 = xx4+yx(-1)
{15 = xx(-6)+yx1
1 = xx(—4)+yx(-3)

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

-
Exemple

. - = -
Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

Les vecteurs /@ et /ﬁ ne sont pas colinéaires.
On cherche x et y, réels tels que : AD — xAB + yﬁ.

11 = Xxx44+yx(-1)
-15 xx(—6)+yx1

1 = xx(—4)+yx(-3)

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

-
Exemple

. - = -
Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

Les vecteurs /@ et /ﬁ ne sont pas colinéaires.
On cherche x et y, réels tels que : AD — xAB + yﬁ.

{ 11 = xx4+yx(-1) {4xy = 11

-15 xx(—6)+yx1
1 = xx(-4)+yx (-3

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

-
Exemple

. - = -
Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

Les vecteurs /@ et /ﬁ ne sont pas colinéaires.
On cherche x et y, réels tels que : AD — xAB + yﬁ.

11 = xx4+yx(-1) 4x—y = 1
-15 xx(—6)+yx1 —-6x+y = -15
1 = xx(—4)+yx(-3)

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

-
Exemple

. - = -
Dans un repére de I'espace (O; i ; j; k), on considére les
points A(2; —1;4), B(6; —7;0), C(1;0;1) et D(13; —16;5).
Démontrer que les points A, B, C et D sont coplanaires.
Rappel : Les points A, B, C et D sont coplanaires si et
seulement si il existe des réels x et y, tels que
AD — xAB + yAC avec AB et AC non colinéaires.

/ﬁ(46),ﬁ<11)et/ﬁ(1115)
4 3 1

Les vecteurs /@ et /ﬁ ne sont pas colinéaires.
On cherche x et y, réels tels que : AD — xAB + yAC.

{11 = xx44+yx(-1) { 4x—y = 11

-15 xx(—6)+yx1 —6x+y = -—15
1 = xx(—4)+yx(-3) —4x — 3y

|
—

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

4x -y = 11
—6x+y -15
—4x -3y = 1

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x — y 11 (k)
—6x+y -15
—4x -3y = 1

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)

h+b:

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (h)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (h)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15

—2x=-4

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4X —y —6x+y=11-15
—2x=-4
xX=2

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
xX=2
Dans /; :

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
xX=2
Dansl1: 4X—y:11

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (h)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
xX=2
Dans f : 4x2—y=11

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (h)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
X =2
Dans f : 4x2—y=11
8—y=11

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (h)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
X =2
Dans f : 4x2—y=11
8—y=11
—y=11-8

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
{ —6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4X —y —6x+y=11-15
—2x=-4
xX=2
Dans f : 4x2—y=11
8—y=11
—y=11-8
y=-3

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
xX=2
Dans f : 4x2—y=11
8—y=11
—y=11-8
y=-38
Dans ks :

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2X=—-4
xX=2
Dans f : 4x2—y=11
8—y=11
—y=11-8
y=-38
Dans & : _4x — 3y

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (k)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
xX=2
Dans f : 4x2—y=11
8—y=11
—y=11-8
y=-3
Dansl3: —4><2—3y

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (h)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
X =2
Dans f : 4x2—y=11
8—y=11
—y=11-8
y=-3
Bans /s:: —4x2-3x(=3)

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4x -y = 11 (h)
—6x+y = —-15 (h)
—4x -3y = 1 (k)
h+k: 4x—y—6x+y=11—15
—2x=-4
X =2
Dans f : 4x2—y=11
8—y=11
—y=11-8
y=-3
DT ¢ —4x2-3x(=3)=1

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =...ety=....

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2ety=....

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2et y = —-3.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2et y = —3.
Donc/ﬁ:.../@—i—.../@.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2et y = —3.
Doncﬁ:ZﬁJr...ﬁ.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2et y = -3.
Donc /ﬁ = 2/@—3/@.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2et y = -3.
Donc /ﬁ = 2@—3@.

Donc les vecteurs /Té /ﬁ et ,LTD> sont ...

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2et y = -3.
Donc /ﬁ = 2@—3@.

Donc les vecteurs AB, AC et AD sont coplanaires.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2et y = -3.
Donc /ﬁ = 2/@—3@.

Donc les vecteurs AB, AC et AD sont coplanaires.

Par conséquents les points A, B, C et D sont

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Onatrouvé x =2et y = -3.
Donc /ﬁ = 2/@—3@.

Donc les vecteurs AB, AC et AD sont coplanaires.

Par conséquents les points A, B, C et D sont coplanaires.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Propriété

Des vecteurs U, V et w forment une .... de I'espace si
et seulement si ces vecteurs ne sont pas coplanaires.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Propriété

Des vecteurs U, V et W forment une base de 'espace si
et seulement si ces vecteurs ne sont pas coplanaires.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



<>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,

1
1 4

V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?
3 7

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1

1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV

Alors :

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1

1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV

Alors :

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

4

Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?
3 7

Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :
= 2a+b (Ly)

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1

1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?

3 7
Supposons qu’il existe des réels a et b tels que W=au+bv
Alors :

4 = 2a+ b (L1)

0 = —4a+2b (L)

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?
3 7
Supposons qu’il existe des réels a et b tels que W=au+bv
Alors :
4 = 2a+b (L1 )
0 = —4a+2b (L)
7 = a+3b (L3)

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?
3 7
Supposons qu’il existe des réels a et b tels que W=au+bv
Alors :
4 = 2a+b (L) (Li—2L):
0 = —4a+2b (L)
7 = a+3b (L3)

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :
4 = 2a+b (L) (L4 —2L3): 4—-14=2a+b—2a—6b
0 = —4a+2b (L)
7 = a+3b (L3)

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :
4 = 2a+b (L) (L4 —2L3): 4—-14=2a+b—2a—6b
0 = —4a+2b (L) —10=-5b
7 = a+3b (L3)

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :
4 = 2a+b (L) (L4 —2L3): 4—-14=2a+b—2a—6b
0 = —4a+2b (L) —10=-5b
7 = a+3b (Lg) b=2

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :
4 = 2a+b (L) (L4 —2L3): 4—-14=2a+b—2a—6b
0 = —4a+2b (L) —10=-5b
7 = a+3b (Lg) b=2

(Ly) : 4=2a+b

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



>
{2\Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repere, les vecteurs Tl -4 |,
1

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :
4 = 2a+b (L) (L4 —2L3): 4—-14=2a+b—2a—6b
0 = —4a+2b (L) —10=-5b
7 = a+3b (L3) b—2
(Ly) : 4=2a+b
4=2a+2

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

—
N O B~

Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

(Ly) (L1—2L3): 4—14=2a+b—2a—6b

= 2a+b
= —4a+2b (Lp) —10=-5b
= a+3b (Lg) b=2
(Ly) : 4=2a-+b

4=2a+2

2=2a

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

—
N O B~

Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

(Ly) (L1—2L3): 4—14=2a+b—2a—6b

= 2a+b
= —4a+2b (Lp) —10=-5b
= a+3b (Lg) )
(Ly) : 4=2a+b

4=2a+2

2=2a

a—=1

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

—
N O B~

Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

(Ly) (L1—2L3): 4—14=2a+b—2a—6b

= 2a+b
= —4a+2b (Ly) —10=-5b
= a+3b (L) b—2
(Ly): 4=2a+b (Lp): —4a+2b=
4=2a+2
2=2a
a—=1

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

—
N O B~

Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

(Ly) (L1—2L3): 4—14=2a+b—2a—6b

= 2a+b

= —4a+2b (Lp) —10=-5b

= a+3b (Lg) h—2

(Lq) : 4=2a+b (Ly): —4a+2b= —4x1+4+2x2
4=2a+2
2=2a
a—=1

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

—
N O B~

Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

(Ly) (L1—2L3): 4—14=2a+b—2a—6b

= 2a+b

= —4a+2b (Lp) —10=-5b

= a+3b (Lg) h—2

(Lq) : 4=2a+b (Ly): —4a+2b= —4x1+4+2x2
4=2a+2 — 4414
2=2a
a—=1

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

—
N O B~

Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

(Ly) (L1—2L3): 4—14=2a+b—2a—6b

= 2a+b

= —4a+2b (Lp) —10=-5b

= a+3b (Lg) h—2

(Lq) : 4=2a+b (Ly): —4a+2b= —4x1+4+2x2
4=2a+2 — 4414
2=2a =0
a—=1

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

—
N O B~

Exemple 5

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

3 7
Supposons qu'il existe des réels a et b tels que W=ad+bV
Alors :

1 4
v ( 2 ) et w ( 0 ) forment-ils une base de I'espace ?

(Ly) (L1—2L3): 4—14=2a+b—2a—6b

= 2a+b

= —4a+2b (Lp) —10=-5b

= a+3b (Lg) h—2

(Lq) : 4=2a-+b (Ly): —4a+2b= —4x1+4+2x2
4=2a+2 — 444
2=2a =0V
a=1

A. OLLIVIER



Représentations paramétriques

Exemple >

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs U -4 )
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?
3 7

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Exemple >

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

4
etw | 0 | forment-ils une base de 'espace ?

7

1
V]2

3
Ansiw=..d+..V.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Exemple >

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1

4
etw | 0 | forment-ils une base de 'espace ?

7

1
V]2

3
Ansiw =10 +... V.

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques

Exemple >

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs U -4 )
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?
3 7
Ainsi W =11 +2V.
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Représentations paramétriques

Exemple >

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de l'espace ?
3 7
Ainsi W = 11 + 2. Donc les vecteurs 7, V et W sont
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Représentations paramétriques

Exemple >

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs U -4 )
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?
3 7

Ainsiw =114 + 2. Donc les vecteurs 7, V et W sont
coplanaires
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Représentations paramétriques

Exemple >

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs U -4 )
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de 'espace ?
3 7

Ainsiw =114 + 2. Donc les vecteurs 7, V et W sont
coplanaires
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Représentations paramétriques

Exemple >

Dans I'espace muni d’un repére, les vecteurs Ul -4 ,
1
1 4
V| 2 |etw| 0 | formentils une base de l'espace ?
3 7

Ainsi W = 11 + 2. Donc les vecteurs 7, V et W sont
coplanaires

Par conséquent les vecteurs U, V et W ne forment pas une
base de I'espace

A. OLLIVIER Cours de terminale S Vecteurs, droites et plans de I'espace



Représentations paramétriques
-
%@ Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-
plet (/@, ﬁ-l, ﬁ) est bien une base de 'espace.
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Représentations paramétriques
>
%@ Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-
plet (/@, ﬁ-l, ﬁ) est bien une base de 'espace.

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires.
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Représentations paramétriques
>
%@ Exemple

Dans un cu_b)e ABCDEFGH, démontrer que le tri-
plet (/@, BH, ﬁ) est bien une base de 'espace.

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires.

Supposons qu’il_e)xiste deux réels a et b tels que
CG = aAB + bBH.
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (@ BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. 5

S%posons qu’il_e)xiste deux réels a et b tels que C
CG = aAB + bBH. i
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (,@ BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. 5

‘il exi Sel I
i%posons qu I_e>XIS'[e deux réels a et b tels que x C

— aAB+ bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (,@ BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. 5

‘il exi Sel I
i%posons qu I_e>XIS'[e deux réels a et b tels que x C

— aAB+ bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

cél ... |,
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (,@ BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. 5

‘il exi Sel I
i%posons qu I_e>XIS'[e deux réels a et b tels que x C

— aAB+ bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

0
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (,@ BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. 5

‘il exi Sel I
i%posons qu I_e>XIS'[e deux réels a et b tels que x C

— aAB+ bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

0

cél o |,
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (,@ BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. 5

‘il exi Sel I
i%posons qu I_e>XIS'[e deux réels a et b tels que x C

— aAB+ bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

0
cél o),

1
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E ’

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

“(¢)=( )
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E ’

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

o) ()
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E ’

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

se)#(0)
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E ’

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

(5] (3
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E ’

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

a(8) () ( )
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

NG
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

@(3),@(8%@(3)
1 0
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

@(3),@(8%@(3)
1 0 1
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Représentations paramétriques

Exemple

Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de I'espace. E G

Les vecteurs /@ et BH ne sont pas colinéaires. i

Supposons qu’il existe deux réels a et b tels que
p q ne q A C

CG — aAB + bBH. L

Considérons le repére (A: AB: AD; AE). Dans ce repére les
vecteurs ont pour coordonnées :

0 1 —1
ﬁ(o),ﬁ(o)aﬁ#( 1 ),cequidonneen
1 0 1

identifiant les coordonnées :
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Représentations paramétriques

-
Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de 'espace. E 4’
CG = aAB + bBH. ‘
A C

() #(s)+=( 1) !
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Représentations paramétriques

-
Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de 'espace. E 4’
CG = aAB + bBH. ‘
A C

0 1 -
@(o),/@(o)etm—/( 1 )
1 0 1 5
{O = a-»>b
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Représentations paramétriques

-
Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de 'espace. E 4’
CG = aAB + bBH. ‘
A C

() #(s)+=( 1) !
|

0 = a-»b
0 = b
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Représentations paramétriques

-
Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de 'espace. E 4’
CG = aAB + bBH. ‘
A C

0 1 1
@(o),/@(o)etﬁ#( 1 )

1 0 1 5

0 = a—b

0 =

1 =

O‘O‘l
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Représentations paramétriques

-
Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de 'espace. E 4’
CG = aAB + bBH. ‘
A C

0 1 1 .
ﬁ;(o),/@(o)et@( 1 )
1 0 1 5

0 = a-» . , .
0 — Donc ce systeme n’a pas de solution
1 et les réels a et b n’existent pas.

|
o T
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Représentations paramétriques

-
Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/Té BH, %) est bien une base de 'espace. E 4’
CG = aAB + bBH. ‘
A C

0 1 1 .
ﬁ;(o),@(o)et@( 1 )
1 0 1 5

{ 0 = a-b  pync ce systéme ma pas de solution

(1) i g et les réels a et b n’existent pas.

Ainsi, il n’existe pas de réels a et b tels que @ = a/Té + bﬁ-l.
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Représentations paramétriques

-
Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet /TB> BH, % est bien une base de 'espace.
E

CG — aAB + bBH. ‘
- C

&s(o),/@(é)e@(ﬂ)
1 0 1 B

{ 0 = a-b  pync ce systéme ma pas de solution

? i g et les réels a et b n’existent pas.

Ainsi, il n’existe pas de réels a et b tels que @ = avﬁ:?> + bBH
Et donc les vecteurs @ /@ et BH ne sont pas coplanaires.
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Représentations paramétriques

-
Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet /TB> BH, % est bien une base de 'espace.
E

CG — aAB + bBH. ‘
- C

&s(o),/@(é)e@(ﬂ)
1 0 1 B

{ 0 = a-b  pync ce systéme ma pas de solution

? i g et les réels a et b n’existent pas.

Ainsi, il n’existe pas de réels a et b tels que @ = avﬁ:?> + bBH
Et donc les vecteurs @ /@ et BH ne sont pas coplanaires.

Par conséquent, le triplet (/@, BH, %) estbienune......
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Représentations paramétriques

Exemple
Dans un cube ABCDEFGH, démontrer que le tri-

plet (/TB> BH, %) est bien une base de 'espace. E 4’
CG = aAB + bBH. .‘
A C

o) #(e)em( 1)

0 = a-»b . , .
0 b Donc ce systéeme n’a pas de solution
1 — b et les réels a et b n’existent pas.

Ainsi, il n’existe pas de réels a et b tels que @ = a/@) + bBH
Et donc les vecteurs @ /@ et BH ne sont pas coplanaires.

Par conséquent, le triplet (/@, BH, ?) est bien une base de
'espace.
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